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1. NAZWY | KODY CPV ROBOT OBJ ETYCH SPECYFIKACJ A TECHNICZN A

a) dziat: 45 000000-7 — roboty budowlane
b) grupa rob6t45 200000-9- Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompétrobiektow
budowlanych lub ichgzi oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej

c) klasa robét45 240000-1- Budowa obiektow ikynierii wodnej

2. PODSTAWA PRAWNA OPRACOWANIA

Podstawa prawna opracowania:

- art. 31 Ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. — PrammoOwieé publicznych
(Dz.U. Nr 19, poz. 177 zfd zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wipéa 2004 r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentaciji projektowspecyfikacji technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlanych oraz programu funkcjonatnaytkowego ( Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z dn.
16.09.2004r. ) .

Najwazniejsze oznaczenia i skroéty:

OST ogolna specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robét
ST specyfikacja techniczna

wykonania i odbioru robot
GUGIK Glowny Urad Geodezji

i Kartografii
PZJ program zapewnienia j&ko
bhp bezpieczestwo i higiena pracy
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3. ST 01.00.00 SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNCZNE —
ROBOTY HYDROTECHNICZNO- BUBOWLANE

3.1. ST 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
3.1.1 ST 01.00.01 ZAPLECZE WYKONAWCY

1. WSTEP

Zaplecze Wykonawcy skladas niezlgdnych instalacji, urgdzen, biur, placow sktadowych oraz drog
dojazdowych i wewegtrznych potrzebnych do realizacji robot.

Urzadzenie zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowasgystkich niezednych uradzen, instalacij,
drég dojazdowych i wewgtrznych, biur, placéw sktadowych i zabezpiacréezlzdnych Wykonawcy
dla prawidtowej realizacji robot.

Utrzymanie zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkiszkpeksploatacyjne zedane z wytkowaniem
zaplecza.

Likwidacja zaplecza Wykonawcy obejmuje usione wszystkich urgdze, instalacji, drog
dojazdowych

i wewretrznych, biur, placéw skltadowych, zabezpiegasczyszczenie terenu i doprowadzenie go do
stanu pierwotnego.

2. PODSTAWA PLATNOSCI

Wszelkie koszty zwizane z wykonaniem, utrzymaniem i likwidaejaplecza Wykonawcy Wykonawca
uwzgkdni w pozycji kosztorysowej ,koszty prednie”.

3.1.2. ST 01.00.02 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej (SY
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjsymagania dotycgece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiérkistniegcych obiektéw na rowach.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakmh@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot z@anych z rozbiork
zniszczonej zastawki na zbiorniku Czartosowa oragtkdw drewnianych na rowach w miejscu
projektowanych przepustow z zastawkami.
Materialy z rozbiorki stanowiwtasné¢ Nadlenictwa Jandw Lub. i zostarztozone na odktadzie w
miejscu ustalonym przez Inspektora Nadzoru.
1.4.0g06Ine wymagania dotycgce robdt
Ogodlne wymagania dotygee robo6t: rozbidrka powinna byrowadzona sposob bezpieczny dla
pracownikdéw wykonawcy oraz os6b postronnych.
2. Materialy
Nie wystpuja.
3.Sprzet
3.1.. Sprzet do rozbidrki
Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrknalery stosowa:
- koparki do odkopania zniszczonych elementéw
- zuraw samochodowy do wyggjniecia écianki szczelnej i pali kierggych zastawki
- samochody skrzyniowe do wywozu materiatow z rédhi
- narzdzia: topaty, tomy, pity spalinowe
4. Transport
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Transport elementéw z rozbidrki aeoby¢ wykonywany dowolnymi samochodamgzarowymi
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.
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5. Wykonanie robét
5.1. Rozbibérka zniszczonych elementéw obejmuje:
- odkopanie fragmentow konstrukcji
- wydobycie materiatdw konstrukcji z gruntu
- wywiezienie materiatdw z rozbidrki na wskazanegarinspektora Nadzoru miejsce
6. Kontrola jakosci robot
6.1.Kontrola prawidtowosci wykonania rozbiorki
Sprawdzenie jak@i robét polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia elementéw konstrukcji
przewidzianej do rozbidrki
7.  Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest:
- m® (metr szécienny) wykop6w
- m® (metr szécienny) wydobytych i wywiezionych elementéw drewnjah
- t (tona) wywiezionego materiatu z rozbiorki renglodlegta¢
8. Odbidr robot
8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Nie wystpuja
9. Podstawy ptatndci
Ptaci sé za:
a) kazdy metr szécienny odkopania przepustu
b) kazdy metr szécienny rozebranej konstrukciji
c) kazdy metr szécienny wywiezionego materiatu z rozbiorki na gaallegtaé obejmujcy
zatadunek, transport i rozladunek wraz zzaliem w stosy materiatu
10. Przepisy zwiazane
Nie wys¢puja
10.1. Normy
Nie wystpuja

3.1.3. ST 01.00.03 WYCINKA DRZEW | KARCZOWANIE K RZAKOW

1. Wskp
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej SSh swymagania dotyce wykonania i odbioru robdét zywanych

z wycinkg drzew oraz usuaciem krzakdw z grobli stawu w rezerwacie Imieliyg
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacjitydaa zasad prowadzenia robot zmanych
z wycigciem drzew i wykarczowaniem krzakOow i obejau;j
- $ciecie drzew pi4 mechanicza
- odckcie dhwzyc i gakzi
- karczowanie krzakéw rogaych w obebie robot
Uwaga: ze wzgdu na prace prowadzone na terenie rezerwatu spasfipowania z materiatem z
wycinki nalezy uzgodné z Nadlénictwem Jandw Lub. przed przgpteniem do robot
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Sh ggodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami
i okresleniami:
2. Materialy
Nie wysepuja.
3. Sprzt
3.1. Sprat stosowany do usunicia drzew i krzakow
Do wykonania robot naky stosowa:

- pity spalinowe tacuchowe
- rebaki do ctcia gatzi
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4. Transport
4.1. Transport usunitych dtuzyc

Nie przewiduje s wywozu dlwyc.
5. Wykonanie robot
5.1. Sciecie drzew
Drzewa znajdujce s¢ w pasie robot ziemnych i przewidziane w Dokumentamjektowej do
usunkcia (oznaczone czerwgfiarbg), nalezy wycia¢ przed rozpoazxiem robét poza okreserglowym
ptakoéw. Odci¢ gakzie i konary od diayc, sposib pogpowania z diaycami uzgodré z Inspektorem
Nadzoru.
Konary i gatzie poci¢ rebakiem, dalszy sposob pggbwania z poeitymi zrebkami uzgodri z
Inspektorem Nadzoru.
5.2. Karczowanie krzakéw
Zakres robdét obejmuje:
- wywrdcenie lub wyrwanie z korzeniami podszyciaizakdéw za pomagckoparki
- reczne odgbanie karczy i gaki
- dalszy sposdb pagiowania z poeitymi zrebkami uzgodni z Inspektorem Nadzoru.
5.3. Usungcie pni drzew

Pnie drzew po wyetych drzewach nafy pozostawé na miejscu
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Kontrola prawidtowosci usuniecia pni drzew i krzakow
Sprawdzenie jakai robdt polega na sprawdzeniu ich zgagmoDokumentacj Projektowg w zakresie
kompletndci usungcia drzew oraz krzakow i upaidkowania terenu zgodnie z ustaleniem z
Inspektorem nadzoru.
7. Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarowa jest:

- 1 szt. wycigtego drzewa o okéonejsrednicy

- 1 ha karczowanych krzakéw o ollienej g:stasci
7. Odbidr robot
8.1 Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Nie wystpuja.
9. Podstawy ptatndci
Placi sk za: | sztuk (szt.) wycétego drzewa
1 hektar (ha) wykarczowanyckekdéw o okrélonej gestasci

10. Przepisy zwazane

Nie wys§puja

3.2. ST 01.02.00 ROBOTY ZIEMNE )
3.2.1 ST 01.02.01 WYKONYWANIE WYKOPOW

1.Wstep

1.1.Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (ST

Przedmiotem mniejszej Szczegblowej Specyfikaajinhicznej § wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem wykopow fundamentowych pod delpietrzace .

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem wykopow i obejmaiwykonanie wykopdw liniowych pod projektowane grasty i zastawki
zgodnie z DokumentacProjektovy.

| .4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Wykop - budowla ziemna wykonana w efie robét w postaci odpowiednio uksztattowanej
przestrzeni powstalej w wyniku ussgcia z niej gruntu.

14.2.0dktad - miejsce odwiezienia gruntbw pozyskanyelykopow.

1.4.3 Pozostate okééenia podane w niniejszej S agodne z obowkujacymi odpowiednimi polskimi
normami
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2. Materialy (grunty)
Charakterystyka gruntéw wysgtujacych w wykopach zostata oktena dokumentacji projektowej na
podstawie przeprowadzonych badgeotechnicznych.
Wykonawca ma obowzek bieigcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakeigkonywania
wykopdw, celem potwierdzenia ich przydatcialo budowy zgodnie z BN-72/8932-01zdkebadania
laboratoryjne w trakcie budowy nie potwiegdzatazen przyjetych w Dokumentacji Projektowej, to grunt
nieprzydatny do budowy powiniendgdwieziony na odktad po uzgodnieniu z InspektoMsmzoru.
3.  Sprat
3.1. Sprzt stosowany do wykonania wykopow
Do wykonania wykopdw mi@ by¢ stosowany spet;
- koparki jednonaczynioweggienicowe lub kotowe poddiierne

4. Transport
4.1. Transport gruntu
Nie zachodzi potrzeba wywozu gruntu- nadmiar graatstanie rozplantowany na miejscu.

5. Wykonanie robét
5.1. Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy ikbow wysokdaciowych naley wykona zgodnie z
Dokumentacj Projektovs, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Przed razpam rob6t wyznaczona
zostanie lokalizacja i punkty wysosmowe wraz ze wszystkimi zmianami, zatwierdzonymegz
Inspektora Nadzoru. Przed rozpetizm robot Wykonawca dokona obmiaru terenu.
5.2. Wykonywanie wykopow
Wykopy powinny by wykonywane w okresie stanow wéd uttimiajacych kontynuagj prac, nie natey
rozpoczyndérobot przed prognozowanymi opadami atmosferycziymodwitza.
Wykopy naley wykonywat koparkami podgbiernymi z transportem urobku poza gibrobot.

5. 3. Doktadna@é wykonywania wykopow
Doktadna¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinng bgrawdzana w miejscach
charakterystycznych. Dopuszczasastpujace tolerancje:

- roznica w stosunku do projektowanyckanych robot ziemnych nie e przekracza+l cm,
Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych lub konsekwencje zaryszczenigrodowiska
obcigzaja Wykonawe robot ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na kontrolawagodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentidejojektowej. W czasie kontroli szczeggpin
uwag: nalery zwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogaggzaich wiasciwosci,

b) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét iggozakaczeniu,

¢) doktadnd¢ wykonania wykopow

7. Obmiar robét

7. 1. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest | f(metr szécienny) wykonania rob6t w wykopach, ustalana pp@miary
geodezyjne po wykonaniu wykopu.

8. Odbidr robot

8. I. Ogoblne zasady odbioru robo6t

Odbioru robét dokonuije Inspektor Nadzoru po ich @ndniu i geodezyjnym obmiarze.

9. Podstawa ptatnéci

Cena | Mwykonania wykopéw obejmuje:

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiaréw i robét przygotowawczych,

- profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumendeejojektovs i niniejszy Specyfikacy,

- zag:szczenie podi@ gruntu w wykopie wg metod i do wiellad podanej w ST lub innych
wskazanych przez Inspektora Nadzoru

- wykonanie niezédnego odwodnienia w trakcie robadt,

- rozplantowanie nadmiaru gruntu i rekultywgigrenu po zak@zeniu robét.

10. Przepisy zwizane

10.1. Normy i wytyczne

PN-86/B-02480 Grunty budowlane, odtemia, symbole. Podziat i opis gruntow,
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PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,
Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odiiMOSZNiL 1996

3.2.2. ST 01.02.03 WYKONANIE ZASYPOW OBIEKTOW
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjsymagania dotycgece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem zasypéw wykopow .
| .2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupraetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwmanych z
zasypaniem gruntem wykopéw liniowych pod przepugastawki.
| .4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Przestrzé zasypu - przestraew granicach szerolkoi scian wykopu .
1.4.2.Pozostate ok&enia podane w niniejszej S ggodne z obovaizujacymi odpowiednimi
polskimi normami
2. Materialy (grunty)
2.1. Grunty do zasypania przestrzeni zasypu
Grunty przewidziane do zasypania przepustow i a&kagrunt mineralny miejscowy z wykopu
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoruakeodbudowywanych mnichow stawowych- zasypka
i obsypka gruntem gliniastym stabo przepuszczalagodnie z Dokumentacja Projektgw
3. Sprat
3.1. Sprzt do zasypania przestrzeni zasypu
Do wykonania rob6t przy zasypywaniu wykopu liniowegaze by stosowany nagbujacy sprzt:
- koparki kotowe lub gsienicowe
- ubijaki spalinowe, wibratory powierzchniowe, ubijaéczne lub inny spkg akceptowany przez
Inspektora Nadzoru .
4. Transport
4.1. Transport gruntu
Nie przewiduje si transportu gruntu.
5. Wykonanie roboét
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do wykonania zasypki naje
- 0Cz)Ci¢ przestrzé zasypu z odpadkéw i innych niepotrzebnych matesiat
- odwodnt przestrzé zasypu wg ustateDokumentaciji Projektowej (w razie potrzeby)
5.2. Zasypanie wykopu
Zasypanie przestrzeni zasypu powinno obejndowa
- dostarczenie gruntu, odpowiageggo wymaganiom pkt 2.2, z odktadu,
- zasypywanie wykopu warstwami z zagczeniem. Grulsé poszczegoinych warstw powinnacby
dostosowana do nalbwosci sprztu zagszczagcego. Wskanik zagszczenia:>0,95, Kontro¢
zag:szczenia przeprowadza Wykonawca na podstawienhaidaiszczacych.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Sprawdzenie jakéci wykonania robot
Sprawdzenie jakmi wykonania robot polega na skontrolowaniu ichdrgici z wymaganiami ok&onymi
w Dokumentaciji Projektowej, punktach 2 i 5 niniejs3T oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Szczegdla uwag nalery zwrock na:
- zbadanie przydatdoi gruntu do zasypki,
- zbadanie zagpzczenia gruntu w przestrzeni zasypu.
7. Obmiar robot
Jednostl obmiarovy jest | n? (metr szécienny) zagszczonego gruntu.
8. Odbior robot
Odbioru robd6t dokonuje Inspektor Nadzoru po ich ary&niu i przedstawieniu przez Wykonawc
wynikow bada stopnia zagszczenia zasypki zgodnie z punktem 5.2.
9. Podstawa ptatnéci
Cena | M zasypania przestrzeni zasypu obejmuije:
- odwodnienie przestrzeni zasypu wg usi@ekumentacji Projektowej,
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- ewentualny dowoz gruntu z odktadu

- zasypanie przestrzeni zasypu gruntem wymaganynz p&de

- zagszczenie gruntu wg wymag&T,

- przeprowadzenie bag@l&ontrolnych stopnia zggzczenia i pomiarow,

- wyréwnanie powierzchni przestrzeni zasypu,

- uporadkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwazane

10.12. Normy

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. O}temia, symbole, podziat i opis gruntdw.
PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,

10.2. Inne dokumenty

1. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonaniddioru, MOSZNiL 1996

3.3. ST 01.03.00 ROBOTY KONSTRUKCYJNE

3.3.1. ST 01.03.01RUROCIAGI Z RUR ZELBETOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (ST) $ wymagania dotycace

wykonania i odbioru rob6t zwrzanych z wykonywaniem ruroggéw z prefabrykowanych rur

zelbetowych jako elementu przepustéwgnaeniem. .

1.2. Zakres stosowania ST

Ogdlna specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1..

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem

rurochgow przepustow z girzeniemsrednicy 60 i 80 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykat (element prefabrykowany) es€ékonstrukcyjna wykonana w zaktadzie

przemystowym, do zmontowania na budowie.

1.4.2. Rurocig zelbetowy - taki, ktérego konstrukcjasma wykonana jestzlbetu.

1.4.3. Przepust rurowy - przepust, ktérego konsjeuRGna wykonana jest z rur betonowych lub

zelbetowych.

1.4.4. Pozostate okikenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami

2. Materiaty

1.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustobgtych niniejsz ST g

- elementy prefabrykowane ruragbw- ruryzelbetowed®120 cm

- materialy do uszczelnienia stykow rur — papa izagteeci lepik asfaltowy

- materialy do izolacji powierzchni zewtnznej rur — lepik asfaltowy na zimno

1.1.1. Rury zelbetowe

Rury zelbetowe®60, 80, 100 i 120 cm prayp z katalogu ,.Zbior projektow typowych budowli waat

melioracyjnych” wydanych przez CBSiPWM w WarszawikB4-7.7.

1.1.2. Materialy izolacyjne

Do izolowania przepustow betonowych nglenateriaty wskazane w dokumentacji projektowej 81b

posiadajce aprobattechniczi oraz atest producenta:

- emulsja kationowa wg EmA-94. IBDIM [44],

- roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [23]

- lepik asfaltowy na ggro bez wypetiaczy wg PN-C-961 77 [25],

- papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 [38] oraz wg BNe3F&/1-03 [39],

- wszelkie inne i nowe materialy izolacyjne sprawdzdéwiadczalnie i posiadage aprobaty
techniczne - za zgadnspektora Nadzoru.

3. Sprat

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu

Wykonawca przyspujacy do wykonania ruroggu przepustu (na uprzednio przygotowanym

fundamencie) powinien wyka&ai mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
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- zurawi samochodowych,
- kotta do bitumu,
- innego sprgtu do transportu pomocniczego.
4. Transport
4.1. Transport materiatow
4.1.1. Transport prefabrykatéw
Transport wewegtrzny:
Elementy przepustow wykonywane na budowie grimg przenoszone po uzyskaniu przez beton
wytrzymalaci nie nizszej nz 0,4 R (W).
Transport zewgtrzny:
Elementy prefabrykowane mpby¢ przewaone dowolnyméirodkami transportu w sposéb
zabezpieczaty je przed uszkodzeniami.
Do transportu mena przekazaelementy, w ktérych beton agingt wytrzymaitas¢ co najmniej 0,75 R
(W).
4.1.2 Transport materiatdw izolacyjnych
Transport materiatow izolacyjnych by wykonywany dowolnymgérodkami transportu w
fabrycznych opakowaniach, w sposéb zabezpiecyajrzed ich uszkodzeniem..
5. Wykonywanie robot
5.1. Montaz betonowych elementow prefabrykowanych przepustu
Elementy przepustu z prefabrykowanych elementowimpaybyt ustawiane na przygotowanym
podtazu zgodnie z dokumentacprojektows. Styki elementow powinny lBywypetnione zapraw
cementow i zabezpieczone paskiem papy izolacyjnej sz&mid) cm na lepiku asfaltowym.
5.2. l1zolacja przepustéw
Przed utgeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumemntagjjektowej, powierzchnie
izolowane nal&y zagruntowa np. przez:
- dwukrotne smarowanie betonu emallsptionowg w przypadku powierzchni wilgotnych,
- posmarowanie roztworem asfaltowym w przypadku paefai suchych,
lub innymi materiatami zaakceptowanymi przez InspekNadzoru..
Dopuszcza gistosowanie innych rodzajow izolacji po zaakceptiwarzez Inspektora Nadzoru.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Kontrola wykonania elementow prefabrykowanych
Elementy prefabrykowane najesprawdzéa w zakresie:
- ksztattu i wymiarow (diugee, wymiary wewrtrzne, grubé¢ scianki - wg dokumentacji
projektowej),
- wygladu zewrtrznego
- wytrzymatcci betonu ndciskanie
6.2. Kontrola potaczenia prefabrykatow
Pohczenie prefabrykatéw powinno bgprawdzone wizualnie w celu poréwnania zgédno
zmontowanego przepustu z dokumentaapjektovy.
6.3. Kontrola izolacji §cian przepustu
Izolacjascian przepustu powinna byprawdzona przez aglziny w zgodnéci z wymaganiami
punktu 5.3.
7. Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowa jest:
- m (metr), utdonego rurogigu przepustu, z uszczelnieniem stykow i izalagwretrznej powierzchni
8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggmjojektows, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysv
8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonanie uszczelnienia stykow rur
9. Podstawa ptatnéci
9.1.Cena jednostki obmiarowej
Cena | m kompletnego rurggu przepustu obejmuije:
- roboty pomiarowe,
- dostarczenie materiatéw,



Szczegodtowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobot 11

- monta konstrukcji rurocigu przepustu

- wykonanie uszczelnienia stykdw rur

- wykonanie izolacji przepustu,
uporadkowanie terenu,-

10 Przepisy i normy zwazane

10.1. Normy

1. | PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictvlielerancja wymiarow i
elementéw budowlanych z betonu

2. | PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

3. | PN-B-06250 Beton zwykly

4. | PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

5. | PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

6. | PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zas@rmanieczyszcze
obcych

7. | PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne Badania. Oznaczanie zaweirfuytow
mineralnych

8. | PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozewie sktadu ziarnowego

9. | PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie ksztaltu ziarn

10.|PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsasikliwosci

11.|PN-B-06714-34 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezeaktywnéci alkalicznej

12.|PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

13.|PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

14.| PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i cleaia

15. | PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania

16. | PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw

17.|PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosoyvag gogco

18.| BN-79/6751-01 Materialy izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfalta na tamie
aluminiowej

10.2. Inne dokumenty

1. ,Zbior projektéw typowych budowli wodno-meliogoych - Projekty typowe przepustow rurowych
z pietrzeniem typ PP” — CBSIPWM Warszawa 1972 r. — KB47-

3.3.2.KONSTRUKCJE DREWNIANE

1. Wskp

1.1.Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (3

Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Techniczrgjvgmagania dotycee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem konstrukcji drewnianych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupraetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatijta
robot wymienionych w punkcie 1.1.

| .3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zaanych z wykonaniem
konstrukcji drewnianych zastawek, przyczétkéw prstdw petrzacych oraz mnichow i obejmy

- dostarczanie materiatow (doniesienie lub dowiegieniniejsca sktadowania),

- wymierzenie robdt,

- przygotowanie i ostruganie elementéw drewnianych,
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- impregnowanie drewna,
- monta konstrukcji drewnianej
zgodnie z wymiarami podanymi w Dokumentacji Prajeld;.
| .4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST zyodne z polskimi normami
2. Materialy
2.1. Materiaty do wykonania robot
Materialami stosowanymi przy wykonaniu robét wgazhainiejszej ST,as
- krawedziaki i deski drewniane z drewnabbwego klasy D30
- $ruby stalowe z podktadkami i ngkkami,
- $rodek impregnujcy do drewna.
zgodnie z Dokumentagcprojektovg
2.2.1. Drewno lite

Konstrukcje i elementy konstrukcji powinnythwykonane z tarcicydciastej z drewnagbowego,
sortowanej wytrzymakeziowo, odpowiadaie] klasie sortowniczej okilenej w dokumentacji projektowe;j
i trwale oznakowanej (uwaga: udziat bielu w drewagieowym jest niedopuszczalny).
Drewno stosowane do konstrukcji powinna Blasyfikowane metodami wytrzymdltiowymi. Zasady
klasyfikacji powinny by oparte na ocenie wizualnej lub mechanicznej, @aiszcacych metodach
pomiaru jednej lub wcej wiasciwosci. Klasyfikacja wizualna lub mechaniczna powinpetsia wymagania
podane w PN-82/D-09421, PN-EN 518 lub w PN-EN Kl8sy wytrzymatdciowe drewna litego natg
przyjmowa zgodnie z PN-EN-338.
Klasa wytrzymatéci drewna powinna odpowiadlastaleniom projektowym oraz wastd wytrzymataci
charakterystycznej wedtug PN-B-03150:2000.
Wilgotnas¢ drewna iglastego nie powinnadyyzsza ni:
» 18% w konstrukcjach chronionych przed zawilgoceniem
»  23% w konstrukcjach pracigych na otwartym powietrzu.
Wilgotnas¢ drewna liciastego nie powinna przekra¢zeb%.
Wiasciwosci tarcicy iglastej konstrukcyjnej sortowanej wygtnzatosciowo i kryteria jakéci powinny
by¢ - w zalenosci od zakresu jej stosowania - zgodne z wymagariiaB2/D-94021 i/lub PN-75/D-
96000 oraz PN-EN 350-1-2.
Tarcica iglasta sortowana wytrzyma&mwo powinna b przed uyciem sprawdzona i zakwalifikowana do
odpowiedniej klasy wytrzymadciowej ha podstawie oznaczfechowania), cech i parametréw
wytrzymatgciowych, kryteriow wizualnych i wad obrobki. Stosanmve tarcicy iglastej ogélnego
przeznaczenia wedtug PN-75/D-96000 w wymienionyetymentach i klasach oboyzuje do czasu
objecia klasyfikacy wytrzymatdciowa wszystkich jej sortymentow. Ocena tarcicy iglakt@strukcyjnej
sortowanej wytrzymakziowo powinna by przeprowadzona zgodnie z wymaganiami PN-82/D-94021
przez upowznione osoby, na przykiad kwalifikowanych (liceng@anych) brakarzy.Pakowanie,
przechowywanie i transport tarcicy iglastej korigtginej sortowanej wytrzymasoiowo powinny by
zgodne z wymaganiami PN-82/D-94021.
2.2.1. taczniki mechaniczne
taczniki mechaniczne stosowane wgoakeniach elementéw konstrukcji drewnianych w postad
i wkretéw do drewna powinny spetidizsymagania PN-B-03150:2000 oraz PN-EN 912 lub PNiBBUS5 i
PN-EN 14592..
L aczniki metalowe powinny lyzabezpieczone przed korpzjw zalenadsci od klasy aytkowania - zgodnie
z PN-B-03150:2000 oraz WTWIORB ,Zabezpieczenia leortyzyjne"..
2.2.2. Preparaty do zabezpieczania drewna
Preparaty do zabezpieczania drewna przed kdomtpgiczry powinny by zgodne z wymaganiami PN-C-
04906:2000, wymaganiami podanymi w aprobatach temtych oraz zgodne z zaleceniami udzielania
aprobat technicznych - ZUAT-15/Y1.06/2002..
Preparaty do zabezpieczania drewna przed dziatdaieorji chemicznej powinny speldisvymagania
podane w aprobatach technicznych.
Konstrukcje znajdare s¢ w srodowisku agresywnym powinny byabezpieczone. Miejsca (lub obszary)
podlegajce zabezpieczeniu powinnydgznaczone na rysunkach.
3. Sprat
3.1. Sprzt do wykonania rob6t
Do wykonania robét stosowaprzt reczny i mechaniczny do obrobki drewna i stali zagkoaany
przez inspektora Nadzoru.
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4. Transport
4.1.Transport materiatbw
Transport materialtdw nie by wykonany dowolnymirodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru. Podczas transportusyatabezpieczyelementy przed odksztatceniami i
uszkodzeniami mechanicznymi.
4.2 .Sktadowanie materiatow
Elementy konstrukcji z drewna powinnydsktadowane w warunkach zabezpiegeg¢h je przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem, zgodnie z instratkcpducenta. Wszystkie elementy powinny by
skladowane na podia utwardzonym, powinno sje odizolow& od podiaa warstwg folii oraz
skiadowa na podktadach z materiatéw twardych, na wysokoo najmniej 20 cm od podta.
Elementy poziome w postaci belek, elementéw strgbvitp. powinny by skladowane na
podktadkach rozmieszczonych zgodnie z warunkanaidsklvania okrdonymi w projekcie, w sposéb
odzwierciedlagey ich prae statycza, przy czym przy sktadowaniu warstwowym rozstawktadek
powinien by zagsszczony, tak aby nie powstaly dodatkowe odkszt@écevynikapce z systemu
sktadowania. Przy uktadaniu warstwowym wysaksktadowania nie powinna przekraézezech
warstw elementow. Warstwy sktadowanych elementowipay by oddzielone od siebie
przektadkami, rozmieszczonymi w sposéb nie powgtupowstania ich deformacji
5. Wykonanie robét
5.1. Wymagania techniczne dotyege wykonania robot
Elementy konstrukcji drewnianych powinnydyykonane zgodnie z projektem budowlanym
(dokumentagj techniczg).

Jdli w ustaleniach projektowych wymagania dog@z tolerancji niegspodane, stosujegsklass NI.

Odchytki wymiarow przekrojéw elementow konstruldijewnianych nie powinny przekracaaielkosci
podanych w dokumentacji techniczne;.

Odchytki wymiarow elementdw konstrukcji drewnianyglodniesieniu do diugai i wysokdci elementu
nie powinny przekraczavielkosci zamieszczonych w dokumentacji technicznej luttepych poriej:

+ O, I mm przy wymiarze od 0 do 5 mm,

+ 0,5 mm przy wymiarze od 6 mm do 25 mm,

+ 1,0 mm przy wymiarze od 26 mm do 100 mm,

+ 2,0 mm przy wymiarze od 101 mm do 250 mm,

+ 5,0 mm przy wymiarze od 251 mm do 1200 mm,

+ 10,0 mm przy wymiarze od 1201 mm do 3000 mm,

+ 15,0 mm przy wymiarze od 3001 mm do 6000 mm,

+ 20,0 mm przy wymiarze ponad 6000 mm.

Elementy konstrukcji drewnianych produkowane przglowo powinny by objete kontroy jakasci
zgodnie z systemem zaktadowej kontroli jdtoWilgotnas¢ elementow konstrukcji drewnianych - w
zaleznoéci od zakresu ich stosowania - nie powinn&wyzsza ni przewidziana norgnPN-B-03150:2000.
Elementy konstrukcji z drewna powinnydmabezpieczone przed diugotrwalym zawilgoceniem we
wszystkich stadiach ich wykonywania.¢&@a elementow konstrukcji stykgje s¢ z elementami konstrukcji z
innych chtoacych wilgat materiatéw powinny hyizolowane. Preparaty i zalecana technologia
zabezpieczenia elementdw konstrukcji z drewna ifiakeriatow drewnopochodnych przed wilgo&iorozp
chemiczn, biologiczry i ogniem powinny by podane w dokumentacji technicznej (projekcie buaiaym).
Elementy konstrukcji z drewna, w zatesci do klas zagrzenia, powinny b§ odporne lub uodpornione na
dziatanie korozji biologicznej, zgodnie z wymagani@ozporadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie
warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiadtadynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2002, nr 75, pg20
8§ 322) oraz Instrukcji ITB 355/98. Spostb zabezw@ai@ elementow konstrukcji z drewna przed karozj
biologiczry powinien by zgodny z instrukej producenta oraz powinien odpowiad@/maganiom
Instrukcji ITB 355/98.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.Kontrola jakosci wykonania

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadhavykonanej konstrukcji
drewnianej z DokumentagcpProjektovy i niniejsz SST.

6.1.1. Klasy kontroli

Kontrola dotyczy wiéciwosci stosowanych wyrobow i materiatdw oraz wykonamoildt. Powinna ona
obejmowa kontrok w czasie wykonania (produkcji -z uwgdhieniem kontroli midzyoperacyjnej)

i kontrok zgodndci (z wymaganiami).Klasa kontroli me st odnost do wykonanej konstrukcji,
okreslonych elementow konstrukcji lub olétenych operacii.
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Jeli w ustaleniach projektowych nie stwierdzaisiaczej, przy wykonywaniu konstrukcji z drewnassie sg

klas: kontroli I.

6.1.2. Kontrola i badania konstrukcji drewnianych

Ocere prawidtowdci wykonania i zgodnizi z ustaleniami projektowymi natg przeprowadi na

podstawie ogldzin, wynikow odbiorow midzyoperacyjnych g#ciowych oraz zapiséw w dzienniku

budowy.Badanie elementdéw przed morgan obejmuje:

* sprawdzenie poprawia wykonania elementow i pgizen,

» sprawdzenie wymiaréw szablondw, konturéw oraz wyévieposzczegolnych elementow za
pomog tasmy lub miarki stalowej z podziagkmilimetrowg oraz sprawdzenie wilgotsc
drewna.

Odbiory medzyoperacyjne i ggciowe powinny obejmowa

» zgodnd¢ wykonanych robét z dokumentadgchniczy,

* rodzaj i klag oraz wilgotné¢ drewna,

» prawidtowa¢ wykonania paczen,

» zabezpieczenie drewna,

* wymiary elementow,

* prawidtowa¢ usytuowania elementéw w poziomie i w pionie

Elementy konstrukcji z nieprawidtowo wykonanymigmaeniami nie powinny iywbudowane. Warunkiem

ich wbudowania mee by pozytywna ocena ekspercka. Sprawdzenie wymiatémentow naley

przeprowadzana podstawie ogtizin i pomiarow téma stalowy z podziatle milimetrowg albo

suwmiarlg- na losowo wybranych elementach. Sprawdzegti@ gomedzy przecinajcymi si

powierzchniami elementéw naleprzeprowadzaza pomog stalowego ktownika murarskiego,

taty kontrolnej i przymiaru z podziagkmilimetrows.

7. Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowa jest:
- | nf powierzchni pomostéw
- 1n? wbudowanej konstrukcji drewna pozostatych elemento
8. Odbior robot
8.1. Zasady odbioru robot
Odbior robét polega na sprawdzeniudoi zgodndci wykonanych robot z Dokumentadprojektow i
wymaganiami okrdonymi w mniejszej SST, sprawdzeniu dokumentéw vingktych badaoraz wizualnej
ocenie wykonanych robét.
9. Podstawy pfatndci
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuije:
- prace pomiarowe,
- wyrobienie drewna zgodnie z Dokumengdejojektovy i jego zaimpregnowanie
- dostarczenie materiatu ha miejsce wbudowania
- monta legarow, stupkow peczy, odkosow stupkéw i peczy
- monta pomostéw z desek do legarow
- kontrok prawidlowaci wykonania i poszczegélnych poken
- docelowa impregnacja konstrukcji drewnianych pregami ochronnymi zgodnie z warunkami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
10. Przepisy zwazane

10.1.Normy
1. | PN-EN 338:1999| Drewno konstrukcyjne- Klasy wytnatasci
2. | PN-EN 384:1999| Drewno konstrukcyjne- OznaczemigaiCi
charakterystycznych wdaiwosci mechanicznych
3. | PN-D-96002 Tarcicasdltiasta ogolnego przeznaczenia
4. | PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjdotwnianych
5 PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym
6 PN-M-82503 Wigty do drewna ze them sticowym
7. | PN-M-82505 Whksty do drewna ze tbem kulistym

10.2 Inne dokumenty
Instrukcja ITB 355/98 Ochrona drewna budowlanegeg@ikorozj biologiczry sSrodkami chemicznymi.
Wymagania i Badania. ITB W-wa 1998 r.
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3.3.3 ST 01.03.03 SCIANKI SZCZELNE DREWNIANE

1.Wstep

1.1. Przedmiot szczegOGtowej ST

Przedmiotem szczegotowej ST warunki techniczne, ktére powinny bgtosowane przy wykonywaniu

kontroli jakasci i odbiorzescian szczelnych drewnianych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna ST jest stosayako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyaniionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w ST nalestosowa przy wykonywaniu i odbiorze statyglianek szczelnych

drewnianych o grubei od 6,3 do 13cm jako zabezpieczenie przed fjlirac

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S zgodne z obovazujacymi polskimi normami

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania robét, ich zgodd®z Dokumentag

Projektova, ST, normami, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1.Wymagania techniczne dotycgce materiatow

2.1.1 Cechy ogolne. Elementgian szczelnych powinny bywvykonywane z drewnagtiowego klasy
D30 podanej riej dlascian statych i tymczasowychzeli w projekcie nie przewidziano inaczej.

2.1.2. Pale kierugce powinny by wykonane z dtzyc okorowanych na biato klasy pierwszej éitgan
biatych i klasy drugiej dlacian tymczasowych i speh@iavymagania pkt 2 ,wymagania
techniczne” normy PN-58/D-95007 oraz normy PN-6BAD17. Wymiary:

- $rednice (w ciészym kaicu pala) pali wbijanych w ggdach réwnolegtych décian: 20cm dla
scian o grubéci do 14cm, dl&cian grubszyclrednie nalezy zwiekszy o 2cm na kade 2cm
diugcsci sciany ponad 14cm;

- diugas¢ pali dostarczanych na budgwowinna umaliwia¢ wykonaniesciany zgodnie z
projektem, uwzgldniajgc wszelkie straty: rozbicie, olytie, zaciosanie itp.

- zaciosanie pala wg rys.

2.1.3. Brusysciany szczelnej powinny lbywykonane dlgcian statych z bali klasy 11I/IV albo z
krawedziakow wzgédnie belek klasy Il, a dlscian tymczasowych z bali klasy 1V, albo z
krawedziakow, wzgtdnie z belek klasy Ill. W/w materiaty na brusyian szczelnych, statych i
tymczasowych powinny spehdiavymagania pkt 2 ,Wymagania techniczne” i pkt 3 gRaia
techniczne” normy PN-57/D-96000.

Wymiary:

- grubaoi¢ scian szczelnych natg stosowa o gkbokasci wbicia 3m — 7,6cm dla gruntow
piaszczystych i 10cm dla gruntémwirowych lub gliniastych; na kaly nas¢pny metr wbicia
nalezy zwigkszy¢ grubd¢ wbijanych bruséw o 2cm. Minimalna gruégcian szczelnych
zaleznie od ich diugéci powinna by w zasadzie ok&ana wg ntej podanej tabeli.

Dlugos¢ sciany w m 3-5 5-7 7-9
Grubai¢ sciany w cm: 7,5-10 10-14 14 - 18
\w gruntach piaszczystych

w gruntachzwirowych lub gliniastych |10 — 14 14 -18 -

Odstpstwa od tej tabeli powinny byizasadnione;
- na budow powinny by dostarczone brusy o diugd umazliwiajacej wykonanigciany
zgodnie z projektem przy uwzglnieniu wszelkich strat: rozbicia, obcia, zaciosania itp.
- Brusy o grubéci 7,6-10cm powinny miewpust i grzebi# katowy, brusy grubsze wpusty
(i ew. grzebienie trapezowe, wg rys.2;
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- taty lub listwy na tzw. obce pi6ro powinny bwykonane z materiatu kl. 11 dkxian statych
tymczasowych oraz powinny spetéiymagania pkt.2 ,Wymagania techniczne” normy PN-
57/D-96000.

2.1.4. Kleszcze powinny byywykonane z dhayc i spetnig wymagania pkt.2 ,Wymagania techniczne”
normy PN-58/D-95007 oraz PN-67/95017 albo powinpywykonane z bali , kraydziakoéw
lub belek tej samej klasy co brusy i spetniaymagania pkt.2 ,Wymagania techniczne” normy
PN-57/D-96000.

Wymiary:

- kleszcze naley przyja¢ wg projektu, jeeli projekt nie okréla wymiarow, przyyé trzeba
kleszcze z potowizn diyyc 28 cm.

2.1.5. Sruby surowe i zaktki do taczenia kleszczy z palami kiesgymi powinny by wykonane
zgodnie z pkt. ,Wymiary” normy PN-58/M-82143 i zdyue z pkt.3 ,Dopuszczalne odchyiki
wymiarowe” normy PN-59/82051 w wykonaniu zgrubnytalis STO lub STOS i spetnia
wymagania pkt. 2 ,Wymagania techniczne” i pkt.Badania techniczne” normy PN-59/M-
32054. Minimalna dopuszczaldgednicasruby M-20.

2.1.6. Na piekcienie gtowie, klamry daakzenia bruséw i gwalzie powinna b§ uzyta stal STOS
zgodnie z pkt. 2 ,Wymagania techniczne” normy PMHB93000, a na okucia ostrza brusow i
pali stal STOS zgodnie z pkt.2 ,Wymagania techre¢zmormy PN-55/H-92120.

2.1.7. Dopuszczalne odchyiki
1. wymiary przekroju o diugkei prostolgtnych kleszczy i oczepow oraz burséw, tat i listew

wg pkt 2 ,Wymagania techniczne” normy PN-57/B-96000

srednica pala o ditycy = 2cm,

dhugas¢ pali i dhuzyc = 5¢cm,

krzywizna powierzchni pali i bruséw 1200 dhégopala lub brusa,

. wymiary przekroju wpustéw i grzebieni 0,2cm.

3. Sprzet

Sprzt do wykonaniacianek szczelnych drewnianych:

- kafar wolnospadowy

- ciagnik kotowy

- przyczepa do przewozu ayc

- inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Sktadowanie i transport

GIEIAEN

4.1 .Materialy i elementy drewniane powinny bprzechowywane i utmne w sposob
zapewniagcy przewiew i zabezpieczgyy drewno przed wilgogii dziataniem staca. Drewno
okragte przechowywane na powietrzu powinna lmkorowane. Materiaty drzewne powinnydy
uktadane w stosy na-wyréwnanym i dobrze odwodniomyoncie, na podktadach rozianych
poziomo w odsgpach co | —2m. Przylidone wymiary stosow: szeroko2,0 — 2,5m, wysokd 1,5 —
2,0m. Midzy stosami nale/ pozostawd wolng przestrzé na przejazdy o szeroko co najmniej
3,0m.

5. Wykonanie robo6t

5.1.Wymagania techniczne dotycgce wykonania robot

5.1.1 Przygotowanie elementdéégian gotowych do wbijania powinno obejmatva
a)pierscienie dla pali i brusow,

b) okucia ostrzy pali i brusow, eli przewidziane byly w projekcie

lub jezeli stwierdzono potrzebich wykonania w roku budowy (w przypadku wysbwania
W gruncie przewarstwig gniazdzwiru lub pospotki),

) polaczenie bruséw w pary lub tréjki,
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d)wykonanie ostrzy oragciecie gornych powierzchni pali i brusow
prostopadle do ich osi podinej,

e) okucia elementéw drewnianych,

f) naniesienie podziatki diugoi na elementackcianki (markowanie),

g) oznakowanie pali i bruséw numerami.

Pieicienice i okucia ostrzy pali powinny dyykonane wg pkt 2 ,Wymagania techniczne"
i pkt 3 .”Okuwanie pali" normy BN-62/9010-01.

Okucia bruséw (lub elementéw zionych z par lub tréjek brusow) nakewykonywa z
blachy o grubéci 2,5 — 4mm wg rys. 3.

Klamry powinny by wykonane ze stali gtowej osrednicy  12mm.
Diugas¢ klamry min. 200 mm, dtug ramion 0,6 grubgei brusa. Dopuszczagsi
wykonanie klamer z ptaskownika o grébbd5 mm i szerokgci 20 — 30mm.

5.1.2 Obrébka i 4czenie bruséw obejmuje:

- Sciecie gtowicy dla zat@enia piegcienia (obciosanie gtowicy nie

- maze przekracza10% wymiarow poprzecznych),

- nalazenie piegcienia na gtowie,

- pokczenie bruséw klamrami w odgtach od 1,0 do 1,5 m mijankowe,

- wykonanie zaciosania (rys. 3),

- zalazenie okucia ostrza i przymocowanie go gpiami (rys. 3).

Brusy naley taczy¢ w pary; dopuszczagstosowanie elementéw trojkowych dla gruntow
piaszczystych w staniezoym pod warunkiem, abyézna szerok& elementu nie przekraczata
0,6m.

5.1.3 Dopuszczalne odchytki gotowych elementow

a) diugas¢ £ 5 cm,

b) wymiary ostrza £ 2 cm,

C) niecentryczné¢ ostrza lub osadzenie péerenia 10% grubgi pala lub brusa,

d) wymiary ok« +: 5 mm pod warunkiercistego ich przylegania do elementow drewnianych.

Zaleca s wykonywanie markowania brusow i pali. Marlkavie naley wykonywa po ich
okuciu i pohczeniu przez oznaczenie na nich fadbejrg podziatki w odsgpach co 0,5 m z
opisaniem jej co 1,0 m oraz przez naniesienieany farba numeru elementu.

5.2. Przygotowanie robot

5.2.1 Wytyczeniesciany powinno by wykonane na podstawie osnowy geodezyjnej
zatozonej na placu budowy. Na placu budowy powinny b§wniez zatazone co najmniej dwa
repery wysokéciowe.

5.2.2 Utrwalenie osikciany. Wytyczon o$ sciany naley utrwali¢ w terenie za pomac
taw sznurowych ustawionych na przeguaiu odcinkOw prostyclcian.

5.2.3.Wystarczalné¢ danych zawartych w projekcie dotycych uksztattowania terenu w osi
sciany, podziemnego uzbrojenia terenu i ew. danyati@gicznych powinna liysprawdzona przed
rozpoczciem robo6t. W razie stwierdzenia brakow dane teipowby¢ uzupetnione.
Wystarczalné¢ danych geologicznych me by sprawdzona za pomgsondowa, wiercer lub
wbijania pali prébnych,

5.2.4.Teren naley przygotowa zgodnie z projektem, w oparciu o wykonamwelacg

5.3. Whijanie scian

5.3.1.Elementy kierujce stizace do umocowania kleszczy powinnychyykonane zgodnie
z projektem jako pale kiergge, rozmieszczone po obu stronaciany. Pale naley stosowa w
odstpach 2,0 — 3,0m naprzemianlegte (@gst migdzy dwoma gsiednimi palami potdonymi po
obu stronacKciany: 1,0 — 1,5m).

5.3.2.Kleszcze zaktadang sv jednym poziomie przy wbijaniu bruséw krétkicho(8m
diugacici), a w dwu poziomach przy wbijaniu bruséw diugiglowyzej 5m) lub przy wysipowaniu
warunkdéw gruntowych magych, powodowa skrecaniescianki, Przy stosowaniu kleszczy
podwadjnych nalgy, jezeli to mazliwe, odkop& grunt na gibokas¢ przynajmniej 1,2m ponej
gornych zasadniczych kleszczy i zat6 tam kleszcze dodatkowe. Kleszcze powinny tvgigte w
pale,sciagniete sSrubami osrednicy co najmniej 20mm i rozparte podktadami.
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5.3.3.Ustawienie elementovciany. Elementyciany naley rozmigci¢ albo od razu na catej
projektowanej jej diugei lub obwodzie, albo odcinkami na przestrzengaaly dwoma whbitymi
brusami. Elementygcian powinny by ustawionescisle pionowo, a wpusty i grzebienie
powinny pokrywd si¢ z osik sciany. Przy odcinkach wkszych od 6 m dopuszczesi
uprzednie moczenie bruséw na 24 godziny przed sthwieniem.
5.3.4.Rodzaj sprztu stosowanego do wbijanizian szczelnych zaky od warunkéw
geologicznych i wymiardéviciany.
5.3.5.Sposbb wbijanigcian. Pale kierujce powinny by wbijane od razu na pedn
przewidzian glcbokasé, a elementyciany szczelnej na calej diugm ustawionejciany
stopniowo na gibokasci 0,5 —1,5m w kilku nawrotach kafara, przeswegejgo s¢ po torze
utozonym wzdti sciany. Sciany naley whija¢ elementami zidonymi z par lub trojek bruséw,
grzebieniem zwréconym w kierunku pegti wbijania. Wbijanie przy podptukiwaniu e by
stosowane w gruntach sypkichzdk przyscianie ma by zaktadany fundament, podptukiwanie
moze by stosowane pod warunkiem nienaruszenia struktumyigr pod fundamentem. W
kazdym przypadku podptukiwanie nalezaprzestaw zasadzie na nie mniejmni,Om powyej
projektowanej dolnej kragdzi §ciany.
5.3.6.Przepcie przez przeszkody. Przy napotkaniu przeszkdie(amienie itp.) naley
zastosowa srodki dla ich pokonania lub wprowadzmiany w wykonaniudciany w stosunku do
zatwierdzonego projektu.
5.4. Dokumentacja wykonanych robot
5.5.1. Dzienny raport wbijania pali t bruséw, stangcy podstaw do prowadzenia kskki
obmiaréw, powinien zawietaco najmniej niej wymienione dane:
a) data,
b) odcineksciany,
c) numery pali i brusow, kleszcze (pojedyncze, podwedjn
d) odchylenie, deformacja, ugiia,
e) potozenie kaxcowe dolnej krawdzi elementu,
f) napotkane przeszkody (rodzajglmbkos¢, sposob przégia lub wstrzymanie wbijania),
g) podptukiwanie (cinienie robocze wody) lub bez podptukiwania.
Profile i plany wykonawcze natg sporzdza raz na miesic, podajgc:
a) potazenie wysokéciowe ka&dego pala i brusa oraz dane geologiczne,
b) plan okrélajacy potazenie kadego pala i brusa, odchylenie osi oraz odchylen@siv
sciany elementu.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. kontrola jakosci wbijania scianki
Kontrola jakdci elementéwscian przeznaczonych do wbijania obejmuje obedbizbrojenie idczenie
brusoéw oraz sktadowanie i transport.
Dopuszczalne odchyiki
a) wychylenie osisciany w planiet 10cm,
b) rzedna goérnej krawedzi sciany £ 5 cm,
c) rzedna dolnej krawdzi sciany + 10cm,
zwigkszona o x 5 cm na kdy metr gébokaosci wbicia powyej 3,0m, jeeli w projekcie nie
przewidziano inaczej. W przypadku napotkania niepidzianych przeszkad poviyze
dopuszczalne odchytki madpy¢ komisyjnie skorygowane.
7. Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg jest 1 metr wykonanégiany o okrélonej w Dokumentacji Projektowe] dtugi
brusa.
8. Odbior robot
8.1. Ogdblne zasady odbioru robot
Inspektor Nadzoru oceni wyniki badlapomiaréw przedtgone przez Wykonawczgodnie z pkt. 6
niniejszej ST. W przypadku stwierdzenia usterelpéhksor Nadzoru ustali zakres robot
poprawkowych do wykonania, a wykonawca wykona jeviesny koszt w ustalonym terminie.
8.2. Odbidr czsciowy
Odbiorowi czsciowemu podlegajelementyscian przygotowane do whbijania.
8.3. Odbior koncowy
Odbiorowi kaxcowemu podlega odcingkianki przewidziany w Dokumentacji Projektowej do
wykonania w catéci. Odbioru dokonuje gina podstawie pomiaroyeianki oraz dziennika wbijania
pali i brusow.
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9. Podstawa ptatnéci

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ za 1 metr wykonandgianki naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgijakaosci
wykonanych rob6t na podstawie wynikéw pomiarow.

Cena wykonania robét obejmuje:

- przygotowanie robot

- zakup materiatu n&cianke (brusy i pale kierujce)

- wyrobienie elementovcianki zgodnie z DokumentacProjektove

- dostarczenie element&gianki na miejsce wbudowania

- wykonaniescianki szczelnej wg Dokumentacji Projektowej orgpizdkowanie miejsca robot

- wykonanie bada

Odpady i ubytki materiatoweasiwzgkdnione w cenie jednostkowe;j.

10. Przepisy zwazane
10.1 Normy

1. | PN-EN 338:1999| Drewno konstrukcyjne- Klasy wytnatcsci
2. | PN-EN 384:1999| Drewno konstrukcyjne- Oznaczeiaidaici
charakterystycznych wdaiwosci mechanicznych

3. | PN-D-96002 Tarcicastiasta ogolnego przeznaczenia
4. | PN-B/01042/1999 Rysunek konstrukcyjny budowldfgnstrukcije
drewniane.

10.2. Inne dokumenty:

- Instrukcja ITB 355/98 — Ochrona drewna budowlangged korozj biologiczry srodkami
chemicznymi. Wymagania i badania. ITB, Warszawa8199

- Katalog typowych budowli wodno-melioracyjnych- mimjc monolityczne — zamkegia
szandorowe — CBSIiPWM ,Bipromel” Warszawa 1972 r.

3.3.4. ST 01. 03. 04. UKLADANIE GEOWLOKNINY NA SKARPACH

1.Wstep

1.1.Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji TechnicznépT)

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotyege wykonania i odbioru robét zydanych z
uktadaniem geowtdkniny pod umocnienia skarp.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3.Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z uktadaniem
geowtdkniny pod umocnienia skarp i dna rowdw vong przepustow pirzacych i zastawek zgodnie
Z lokalizach podan w Dokumentacji Projektowej

| .4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Geowtdknina -wyréb z materiatéw syntetycznych ( np. widkienipapylenowych)
przeznaczony dozycia w budownictwie drogowym, ziemnym i wodnym

- wzmocnienia podiza gruntowego

- do zabezpieczania drenéw i wykonywania warstirafilyjnych (odwadniagych)

- do wykonywania warstw odcirggych medzy gruntem drobnoziarnistym /ilastym, pylastym lub
gliniastym/, a piaskiem gruboziarnistym lalirem

2. Materialy

2.1..Rodzaj zastosowanych materiatéw

Wybor odmiany geowtdkniny do konkretnych zastosowealezy dokonywa na podstawie jej
parametrow technicznych i zaléceroducenta. Rodzaj geowtdkniny filtracyjnej zastoanej w
dokumentacji Projektowej:

-geowtdknina nietkana, mechanicznigzdana o minimalnej gruoi 4,5 mm, minimalnej
wytrzymataici na rozcyganie w obu kierunkach 1200/900 N/10 cm, hydrauakg wydajndci
filtracyjnej = 8x10' m/s, odpornéci na przebicie: 600 Nm.
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3.Sprzet
3.1.Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przysgpujac do wykonania umocnienia z geowtokniny powinierkesa sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- recznych nargdzi do robot ziemnych (fopaty, grabie metalowezkgc
4. Transport
4.1. Transport materiatow
Rolki geowtdkniny pakowaneasv czarrm wodoszczelafolie polietylenowg. Folia ma na celu
zabezpieczenie materiatu przed uszkodzeniem wenasisportu i sktadowania na budowie. Rolki
geowtdkniny nawingte g na tuleje papierowe lub rury stalowe. W czasieveahia, roztadowywania i
sktadowania naley zabezpieczyrolki przed uszkodzeniem mechanicznym lub chenyiogmprzed
dziataniem wysokich temperatur oraz promieniamnegznymi. Opakowania rolki nie naje
zdejmowa az do momentu wbudowania.
Rolki geowtdkniny nalgy skiadowd nastpujaco: w suchym miejscu,
- utozone poziomo na czystym i wyréwnanym padtp
- nie wigcej niz trzy rolki jedna na drugiej,
- nie krzyzowa rolek,
- nie zaleca siskladowania rolek bez opakowania fabrycznegaejtoiz jeden tydzia.
Sktadowanie powinno odbywasic zgodnie z wymaganiami BHP
5. Wykonanie robot
5. 1. Zakres wykonani a robot
5.1.1. Roboty przygotowawcze
Przed przygipieniem do zabezpieczenia skarpy malykona::
- prace pomiarowe, powierzchnia skarpy winné przed wytyczeniem uzgodniona i zaakceptowana
przez Inspektora Nadzoru

- plantowanie i zagszczenie powierzchni skarpy, aby jej powierzchmeipna odpowiada
wymaganiom okrdonym w Dokumentacji Projektowej,
-plan ukfadania, ktory powinien okita¢ miejsce utégenia kadej rolki geowtdkniny i kolejnée
uktadania. Powinien podaposob zachodzenia na siebie paséw, wanifjac nachylenie podia,
szerokd¢ paséw i mocowania geowtdkniny do patio
5.1.2. Rozktadanie geowtdkniny
Rolki geowtdkniny w zalenosci od wielkasci | wagi, mog by¢ przenoszone i rozktadangenie lub
wymagaj urzadzer do podnoszenia i transportu. Poniewalki posiadaj rdzen (tuba papierowa lub
rura stalowa), madiwe jest ich przemieszczanie i rozktadanie przyciu zawiesi do tadowarek,
koparek itp.
Geowldknire rozktada si na wyréwnanym i oczyszczonym pogiiopasami rownolegtymi lub
prostopadiymi do osi nasypu. Rolki lub ickegZ rozwija sé tak by pokr¢ cah po wierzchnie. Przy
rozktadaniu natey uwzgkdni¢ wielkos¢ wymaganej zaktadki. Przy gruntach o umiarkowarnenosci
(CBR>5) zaktad wynosi L=0.3 m.
6. Kontrola jakosci robét
6.1. Kontrola jakosci zabezpieczenia
Kontrola w czasie wykonywania robot polega na:
- sprawdzeniu zgodio z Dokumentagj Projektovy
- rowndgci uktadanej warstwy (brak sfalowazatama itp.),
- wielkdéci zaktadu przylegtych pasm,
- ciagtos¢ warstwy, w tym brak uszkodzenechanicznych.
7. Obmiar robot
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot
Obmiaru rob6t dokonujegpo utazeniu geowtdkniny na skarpie z zachowaniem odpowan
zakfadoéw i umocowaniem do podk
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowa jest 1 m2 zabezpieczonej powierzchni,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi podlega przygotowanie podéopod uktadasm geowtdknire.
9. Podstawa ptatndci
Cena | m2 zabezpieczenia obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
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- dostarczenie materiatu,

- utozenie geowtdkniny

- przyszpilenie geowtdkniny do skarpy katki drewnianymi
10. Przepisy zwazane

Nie wystpuja.

3.3.5. ST 01.03.05 — PALISADY DREWNIANE Z KOLKOW

1. Wstep

1.1.Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji TechnicznépT)

Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Techniczrgjyymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem palisad z kotkéw drewnianych.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z
umocnieniem wlotu i wylotu przepustow oraz umodrdastawek i obejmaij

- wymierzanie i wytyczanie robat,

-wyréwnanie podiga pod umocnienia,

-dostarczanie materiatéw do strefy wbudowania

-wbicie kotkow,

-obciecie gtow kotkow

zgodnie z lokalizagj podan w Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z polskimi normami.

2. Materialy

2.1.Materialy do wykonania robét

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przedmiototvpudowli, wg zasad niniejszej STh; s
-kotki faszynowed6-10 cm o dtuggci 100 cm,

3. Sprat

3.1.Sprzt do wykonania robét

Do wykonania rob6t mma stosowamtoty drewniane lub pneumatyczne oraz pégzne lub
mechaniczne.

4. Transport

4.1 .Transport materiatow

Transport materiatow nie by wykonany dowolnymérodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru.

5. Wykonanie robét

Roboty wykonujemy w odwodnionym wykopie fundamengaw

Koiki nalezy whija¢ w gruntscisle obok siebie, na ghokas¢ okreslona w dokumentacji
projektowe;.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.Kontrola jakosci wykonania

Kontrola jak@ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgédiwykonanej palisady z
Dokumentacj Projektowvy i niniejsz ST. Kontroli podlega trasa palisady, diég&otkow i rzzdna
gtéwek kotkdw tworzacych palisag.

7. Ob miar robot

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest: | m (metr bigcy) wykonanej palisady.

8. Odbior robot

8.1. Zasady odbioru robot

Odbidr robot polega na sprawdzeniusdol zgodndgci wykonanych rob6t z Dokumentadprojektovy i
wymaganiami okrdonymi w niniejszej

9.Podstawy platndci

Cena | m palisady obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie materialu ha miejsce wbudowania,

- wykonanie palisady,
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- uporadkowanie terenu,

- kontrok prawidtowaci wykonania robot.

10. Przepisy zwazane

1. Zbior projektow typowych budowli regulacyjnyctek i potokow. Cgs¢ |. Rzeki i potoki gorskie.
CBSIiPBW ,Hydroprojekt" Warszawa 1979

2. Kiszka faszynowa BN-69/8952-27

3. Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonaniakiio. MOSZNiL 1996 r.

3.3.6 ST 01.03.06 — NARZUTY KAMIENNE

1. Wskp
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Technicgn(ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjyymagania dotyee wykonania i odbioru robét
Zwigzanych z umocnieniem dna i skarp przy wlocie iogi@ przepustow z girzeniem oraz zastawek.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupraetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robo6t wymienionych w punkcie I. |
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot azénych z
umochieniem brzegdw i dna projektowanych wlotowliotdw przepustow z pirzeniem narzutem oraz
zastawek kamiennym luzem grgbo15-20 cm zgodnie z lokalizagpodara w Dokumentacji
Projektowe;.
| .4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STga zgodne z obowgizujgcymi polskimi normami
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgod§toz dokumentagj
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
2 . Materiaty
2.1. Materialy do wykonania narzutu
Materiatem stosowanym do wykonania przedmiotoweagautu, wg zasad niniejszej ST, jest:
- kamien tamany d = 150 — 200 mm.
Nalezy uzy¢ kamienia naturalnego, nieobrobionego, bekap Kamier powinien by wytrzymaty na
wplywy atmosferyczne, na dziatanie wody i mrozupachy na dziatanie zwikkéw chemicznych
zawartych w wodzie, nie me ulegé wietrzeniu oraz powinien odzna&zsic duzym ciezarem
wiasciwym. Moze to by: granit, porfir, andezyt i piaskowiec tward§rednio twardy.
Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne kamienia: wytrzymatamasciskanie w stanie
suchopowietrznym co najmniej 8 MPa, mrozoodpémocyklach, co najmniej 25¢ieralng¢ na tarczy
Boechmego 0.25-0.5,giar obgtosciowy: dla skat magmowych i przeolmmychy = 2.4-3.0 kN/m
dla skat osadowych y = 1.9-3.0 kN/masikliwos¢ wodg w %: dla skat magmowych i przeoboaych
0.5%, dla skat osadowych 2.5%.
Dostarczany kamiewinien byt poddawany badaniom: petnym i niepetnym. Badarépaine obejmyj
sprawdzenie czystoi kamienia, sprawdzenie ksztaltow, sprawdzenie iagiw. Badania petne obejmau;j
sprawdzenie jak wiej, badania wytrzymakgi nasciskanie PN-84/B-04110, badania mrozoodpécio
PN-85/B-04102, badanigieralngci PN-84/B-041 H, badaniasgtasci pozornej PN-66/B-04100, badania
nasgkliwosci PN-85/B-04101.
Badania niepetne naig przeprowadzadla kadej partii kamienia przedstawionego do odbioru abél
petne naley przeprowadz&ana kade zgdanie odbiorcy.
3. Sprzet
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantgge zachowania wymaggakosciowych robot
zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i otszczone do robot.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spe¢tu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru
4. Transport
4.2. Transport materiatow
Do transportu materiatow naleuzy¢ samochodéw samowytadowczych.
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5. Wykonanie robot

Po wykonaniu utéenia geowtdkniny filtracyjnej naky recznie narzudi ostraznie kamié w miejsca
ubezpieczane. Narzut wykony&valadu, materiat dowi& w poblize strefy montzowej. Narzut
wykonywa dwoma warstwami

Kamienie w zewgtrznej warstwie, w migrmazliwosci dopasowédo siebie tak aby tworzyty ptaszczyzn
Dla celéw dekoracyjnych nioa nieregularnie uky¢ wicksze brylty kamieni

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Kontrole przeprowadza kynier Kontraktu i sprawdza zgoditovykonania z dokumentaci ST.

6.2. Kontrola jakosci wykonania

Whbudowywany materiat powinien odpowi&daymaganiom podanym w pkt- 2.2. Kontrola j&tio

wykonania polega na sprawdzeniu zgagnavykonanych robot z Dokum. Projektgwniniejsz ST.

7. Obmiar robot

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest | f{metr szécienny) wykonanego narzutu.

8.  Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Odbiorowi kaxcowemu podlega wykonanie c&toprac

8.2. Zasady odbioru robot

Odbidr robét polega na sprawdzenikdoi zgodndci wykonanych robo6t z Dokumentadprojektowvy i

wymaganiami okrdonymi w niniejszej ST, sprawdzeniu dokumentéw wydaych badaoraz wizualnej

ocenie wykonanych robat.

9. Podstawy pfatndci

Cena | M umocnienia narzutem kamiennym obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania,

- utozenie narzutu,

- kontrok prawidtowaci wykonania robo6t wykonania.

10. Przepisy zwazane

1. Zbior projektow typowych budowli regulacyjnych rzegotokéw. Czs¢ |. Rzeki i potoki gorskie
CBSIiPBW ,Hydroprojekt" Warszawa 1979

2. Kamien do robot regulacyjnych i ubezpieczeniowych zgodrisiN-76/8952-31

Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbiMOSZNiL 1996 r.

3.5. ST 01.04.00 ROBOTY WYKQNCZENIOWE

3.5.1. ST 01.04.01O0BSIEW SKARP MIESZANKAMI TRAW

I. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczp€sT)

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjciricznej § wymagania dotycze
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z umocnieniem skarp poprzez obsiew mieszaaly.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z
umocnieniem skarp i nasypow przez obsianiem midgziaw skarp rowow oraz plantunkow
zgodnie z lokalizagj podan w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SB ggodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami.

2.1. Materialy do wykonania umocnienia skarp i koray grobli

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu umocnienkarp nasypow wg zasad niniejszej ST,
sg hasiona traw mieszanki skarpowej, zgodnie z Dokaty Projektovy

3. Sprzet

3.1. Sprat do wykonania robot

Do wykonania rob6t natg stosowé:



Szczegodtowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobot 24

- siewnik do nasion
- walec gtadki cjgniony
- ubijaki 0 gcznym prowadzeniu,
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Transport nasion nie byt wykonany dowolnymérodkami transportu z zabezpieczeniem tadunku
przed warunkami atmosferycznymi.

5. Wykonanie robét

5.1. Zakres wykonania robot

Powierzchnie skarp i korony groblietts obsiane nasionami traw skarpowych z ubiciem
powierzchni po wysianiu.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Kontrola jakosci obsiania skarp
Kontrola w czasie wykonywania robot polega na spizemiu:
- zgodndci ilosci wysianych nasion na jednostkowierzchni z DokumentacProjektovs.
7. Obmiar robét
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowa jest:
| m* (metr kwadratowy) obsianej powierzchni
8. Odbidr robot
8. |. Odbidr robot zanikajacych
Roboty zanikajce i ulegajce zakryciu nie wyspuja.
9. Podstawy ptatndci
a) Cenalrm umocnienia skarp rowéw przez obsiew obejmuije:
- roboty przygotowawcze: spulchnienie gruntu
- wysianie nasion traw
- uklepanie lub zawatowanie obsianej powierzchni
- kontrok prawidtowdci wykonania robot
10. Przepisy zwazane
Nie wystpuja





